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J-NSO-1/14

VNSO

Der VNSO und der NNSO sind sehr robuste Joysticks mit Alu-Druck-
gusskonsole und Metallgetriebe. Durch ihre Bestandigkeit gegen Ozon,
UV-Strahlung, Ol und Seeklima sind sie speziell fiir harte Einsatze, auch
in explosionsgeféhrdeten Bereichen, geeignet.

Erhaltlich sind sie sowohl als Einzel- wie auch als Verbundantrieb. Das
intelligente Baukastensystem ermdglicht durch seine kundenspezifisch
adaptierbaren Kontaktelemente den Aufbau von bis zu zwdlf Einhei-

VNSO

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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ten mit je zwei Schaltkontakten. Diese konnen sowohl in X-, Y- und Z-
Richtung wie auch hintereinandergeschaltet angeflanscht werden. Mit
Rickzug und Rastungen sind neun Kontaktelemente, Silber- oder Gold-
kontakte, das Maximum. Rastungen wie auch die Nockenscheiben sind
aus einem groRen Standardportfolio wahlbar oder nach Kundenwunsch
programmierbar.
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J-NS0-2/14

NNSO

Der hohle Griffstdngel aus Speziallegierung, mit 8 mm Durchmesser
beim VNSO und 12 mm Durchmesser beim NNSO, ermdglicht den
Aufbau vielfaltiger Griffe und bietet die Mdglichkeit der Kabeldurch-
fihrung. Optional erweitert ein zwischen Joystick und Griff montiertes
Drehmodul den Joystick um eine weitere Achse.

Durch das spezielle Kupplungssystem besteht eine einfache Moglich-
keit neben unterschiedlichen Potentiometern auch optoelektronische

NNSO

J-NSO0-2/14

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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Geber anzuflanschen. Weiterhin stehen in angepasster SystemgréRe
unterschiedliche Busschnittstellen zur Verfligung.

Als optischen Abschluss erhalten sie standardmallig eine Gummi-
stulpe mit passendem verdeckten Halter oder eine Gummistulpe mit
Rosette in transparenter Kunststoffausfiinrung mit Beschriftung nach
Vorgabe oder als gravierte Aluversion.
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J-NS0-3/14 NSO-SFA J-NSO0-3/14

©ol=]
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NSO-SFA

—
—

Hall

Unter der Vorgabe, eine hohe frontseitige IP-Schutzklasse dauerhaft —Auf der Oberseite des Steuerschalters kann optional fir die Kennzeich-
sicherzustellen, wurde der Steuerschalter NSO-SFA mit chromatisier- nung der Schaltfunktion eine beschriftbare Gravoply-Platte eingelegt
tem Aluminium Oberteil, Griffstangel und Antriebswelle aus hochwer- werden.

tigem Edelstahl sowie einer Wellenabdichtung entwickelt. Diese Steuerschalter zeigen seit Jahren ihre Zuverlassig- und Lang-
Der im Baukastensystem aufgebaute Kontaktblock ist mit auswech- lebigkeit unter extremen Einsatzbedingungen auf Schiffen, Bohrinseln
selbaren Doppelkontaktelementen bestlickt und erlaubt Schaltungen und Stahlwerken.

mit max. 7-0-7 Stellungen sowie den Anbau von Potentiometern und

Absolutwertgebern.

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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J-NS0-4/14

Antrieb 1- und 2-achsig:

Antrieb E
Anordnung N, U, Y, X

»

sl A

Blickrichtung
|
A
>

N

U
VNSO-F E- y --AK

X

Antrieb V
Anordnung N, U, Y, X

N U
1 I
‘ —
A =
c
! B E
2o
o 1
Il R Il
Y X
N
u
VNSO--F V- y --AK
X
Antrieb M
Anordnung Y, U
Y u

Il

Blickrichtung

U
VNSO--F M-y --AK

VNSO

Antrieb G
Anordnung N, U, Y, X

M Fm

N

U
VNSO-F G-y --AK

X

Antrieb EA
Anordnung VY, X

Y
VNSO--F EA- y --AK

Antrieb H
Anordnung N, U, Y, X

N u

|
=

=

Poti-/Encoderkupplung nur fur farbig
gekennzeichnete Achse.
N

U
VNSO--F H- y --AK
X

J-NSO0-4/14

Antrieb A
Anordnung Y, X

[ e
e

]

Y
VNSO-F A- y --AK

Antrieb EA
Anordnung N, U

I I
Mgf <V=M

N
VNSO--F EA- j --AK

Antrieb AA
Anordnung Y, X

Y i

X |~ Mi

Poti-/Encoderkupplung nur fir farbig
gekennzeichnete Achse.

Y
VNSO-F AA- y --AK

Irrtimer und technische

Anderungen vorbehalten.
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J-NSO-5/14 VNSO

Antriebe mir 2 Hebeln:

Antrieb GGV Antrieb GGAA
Anordnung N, U, Y, X Anordnung N, U

i MM

4 1)
2| B B
=
N
i 5 @ = E
)
M 1) J M N ) u
Y X I |
Poti-/Encoderkupplung nur fur
N farbig gekennzeichnete Achse
N
VNSO--F GGV- 3 VNSO--F GGAA- U
X
Antrieb GGEA Antrieb GGEA
Anordnung VY, X Anordnung N, U
M = @ @
o | 1 l === sS==r==2-
c i
E 1"
=
.9 H,
5 [ 1 m:@
a| X 1 Y Hﬂ H N U
1 ‘ ‘
= E m! il
Y N
VNSO--F GGEA- X VNSO--F GGEA- U

Projektierungshinweise:

StandardmaRig mit schwarzer Aluminiumrosette.
GG-Antriebe nicht mit mechanischer Verriegelung (Z) kombinierbar.
Griffe:
Standardgriff G41, nur ohne Einbauten/Funktion
G13-Griff: nur in Verbindung mit Hebellange 140 mm

UGA-Griff ohne Handauflage: nur in Verbindung mit Hebellange 110 mm
UGALR-Griff ohne Handauflage: nur in Verbindung mit Hebellange 140 mm

G56, G58: nicht in Verbindung mit GG-Antrieben

Die Ausrichtung der Griffe erfolgt grundsatzlich in Blickrichtung.
Die Blickrichtung wird durch den Antrieb und die Anordnung festgelegt.

J-NSO-5/14

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.

Antrieb GGH
Anordnung N, U, Y, X

{ gu
=
= v

Poti-/Encoderkupplung nur fir
farbig gekennzeichnete Achse

N

V)
VNSO0--F GGH- y
X
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J-NSO-6/14 NNSO-PI

Antriebe 1- und 2-achsig mit innenliegenden Potentiometern:

Antrieb EPI Antrieb GPI
Anordnung N, U, Y, X Anordnung N, U, Y, X
N U N U

»

A

Blickrichtung
\
Y
=
=

Y | g Y g

N N

U U
NNSO--F EPI- y --AK NNSO--F GPI- y --AK

X X

Standardlieferumfang bei NNS0-EPI, -GPI, -VPI:

* Hebelauslenkung maximal 30° (abhangig von Schaltung)
+ Ausfiihrung mit Nullrastung

+ Anschlagkulisse, symmetrisch, 26°

+ 12 mm Griffstangel

+ Gummistulpe mit Halter (S3 Kombination)

« Griff G48

Optionen fiir Antrieb EPI, GPI, VPI bei NNSO:

+ Rickzug R

+ Ohne Nullrastung (nur in Verbindung mit Option Selbstriickgang)
+ Anbaugehéuse fir Busschnittstelle/Elektronik 1)

+ Anschlagkulisse 18° (nicht bei allen Schaltungen méglich)

+ weitere Optionen

+ Schaltungen

« Potentiometer, Encoder, Elektronik, Busschnittstellen

1) Gehduse wird bei Joysticks mit integriertem Bussystem bendtigt.

Mk 1]] [[IH Im]

J-NSO0-6/14

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.

Antrieb VPI
Anordnung N, U, Y, X

N u

MA‘

N
|
T
1-H FHm
X

N

U
NNSO--F VPI- y --AK
X

Projektierungshinweise:

NNSO-PI: Joystick mit Bxx-Potentiometer
im Antriebsblock.

TypschlUssel siehe Blatt J-NS0-8/8

Die Ausrichtung der Griffe erfolgt grund-
satzlich in Blickrichtung.

Die Blickrichtung wird durch den Antrieb
und die Anordnung festgelegt.
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J-NSO-7/14

NSO-SFA

Antriebe 1-achsig mit chromatisiertem Gehauseoberteil:

Antrieb SFA
Anordnung N, U, X, Y
N U
A
ol 10} o]
E
§ ———— 1
% S :
x X[ |
: T
N
U
NSO- o - SFA
Y

Lieferumfang bei NSO-SFA:

+ Standardgriff G41

+ Chromatisiertes Gehauseoberteil

« Griffstdngel 8 mm aus Edelstahl

« Fihrungsblech fiir Griffstangel

* Hebelauslenkung max. 42° (abhangig von Schaltung)

Optionen:

+ Schaltungen

* Rickzug R

* Reibbremse B

+ Sonder Hebelauslenkung

* Sonderrastenscheibe

+ Anbaugeh&use fir Elektronik 2)

Projektierungshinweise:

Griffe

Absolutwertgeber, Potentiometer
Technische Informationen
Schaltungen

siehe G-U

siehe TI-NS0-10/10
siehe TI-S-1,..-4

Maximal 8 Einzeladern durch Griffstangel.

Die Ausrichtung der Griffe erfolgt grundsatzlich
in Blickrichtung.

Die Blickrichtung wird durch den Antrieb und die
Anordnung festgelegt.

* Beschriftung fir eine Schaltrichtung mit max. 14 Zeichen auf Gravoply Einlegeplatte

+ Mechanische Verriegelung Z mit G41-Z

Typenschliissel:

<X CZz

K NSO 2
Vergoldete Kontakte - |
Bauform
Anzahl Doppelkontakte 1)
Anordnung

11

Hebellange 110
Antrieb

SFA

Rickzug (R), Reibbremse (B), Rastend (S)

G41
G21
R G22
B G41-Z
S G41-1Z 20

Griff

Schaltung

1) bei Ausfiihrung mit Reibbremse 1 addieren
2) Gehause wird in Kombination mit einem Bussystem benétigt.

J-NSO-7/14

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.

siehe E-Electronic-1,-2
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J-NS0-8/14 VNSO, NNSO J-NS0-8/14
Lieferumfang,

Typenschlissel

Lieferumfang bei VNSO, NNSO: Projektierungshinweise: siehe Blatt

+ Standardgriff: G41 bei VNSO, G48 bei NNSO Griffe G-U

+ Gummistulpe mit Halter (S3-Kombination)
+ Symmetrische Anschlagkulisse (36° bei VNSO,
26° bei NNSO)

Absolutwertgeber, Potentiometer,
Drehgeber

Schaltungen

Weitere technische Informationen

E-Electronic- 1,-2
TI-S-1,..-4
TI-VNSO-...

Optionen:

+ Ausfiihrung NNSO bei E-, A-, G-Antrieb (Blatt J-NS0-4/14)

+ Ausfuihrung NNSO bei V-, EA-, AA-, M-Antrieb (Blatt J-NS0-4/14)

+ Konsolenausflihrung fir E-, G-, H-, oder GGH-Antrieb (nach MaRblatt TI-VNS0-5/10)
(inklusiv 1x Leerkammer flir Bauldangenanpassung)

+ Schaltungen

* Rickzug je Achse R

* Reibbremse je Achse B

+ Bodenmontage (nicht mdéglich bei A, AA, EA, EPI, GPI, VPI)

+ Sonderanschlagkulisse SAK

* Kreuzkulisse KK

+ Sonderkulisse SK

+ Schlitzkulisse SZK

* Sonderrastenscheibe

* Hebellange 70 mm

+ Aluminium-Rosette, schwarz, 96x96 mm, unbeschriftet

+ Kunststoff-Rosette, klar 96x96 mm mit beschriftbarer Folie, unbeschriftet
+ Stulpenhalter V048-100-A1 (Notwendig in Verbindung mit UGN-Griff)

* Rosette V048-100-A2 fiir Stulpenhalter VO48-100-A1

* Beschriftung je Schaltrichtung mit max. 14 Zeichen bei Kunststoffrosette klar, Aluminiumrosette schwarz
* Beschriftungsfolie fiir Kunststoffrosette klar mit Symbolen nach Blatt TI-GS, je Symbolpaar
+ Verdrahtung auf Anschlussleitung oder Stecker

F AK

B 07 SK UGA

K 11 KK R Gb6
VNSO NK 14 SAK B TS

Typenschliissel: K NNSO 1

vergoldete Kontakte 4

Bauform

2 UK V-N 18 SZK S HS 8P1 9P1 PQb5 B55

Anzahl Doppelkontakte in Blickrichtung %)
Anzahl Doppelkontakte in Querrichtung *)
Frontplatten- (F), Bodenmontage (B),
Konsolenausfiihrung (K, NK, UK)
Antrieb-Anordnung
Hebellange 70 110|140 | 180 mm *x)
Anschlag- | Sonder- | Kreuz- | Sonderanschlag- | Schlitzkulisse —
Rickzug (R), Reibbremse (B), Rastend (S)
Griff
Schaltung in Blickrichtung

Schaltung in Querrichtung
Potentiometer in Blickrichtung
Potentiometer in Querrichtung

*) bei Ausflihrung mit Reibbremse 1 addieren
*+) Hebellange 70 nur in Verbindung mit NNSO-Joysticks mit G25-, G9-Griff. G25.
Gesamthdhe Uber Frontplatte siehe technische Datenblatter bzw. auf Anfrage.

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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VNSO, NNSO, NSO, NS00, NSO-SFA

J-NS0-9/14

Irrtimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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VNSO, NNSO

J-NSO-10/14

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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VNSO, NNSO, NSO, NS00, NSO-SFA

J-NSO-11/14

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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VNSO, NNSO, NSO, NS00, NSO-SFA

Schaltungen fir
VNSO, NNSO, NSO, NS00, NSO-SFA

| 1 |Stufen|

L7 [e] 5 |

Standard Schaltungen mit Stufen

Schaltung

10

20
24
240
2D0
3
30
3D0
4
40
40 + 1DKE
400
42
420
4D0
5
50
60
7
70

Lange Silberkontakt Goldkontakt

a > B O P> OON DD OOOONDMOOWONDNDDNDDND-Z

Sonderschaltungen

Anzahl
Kontakte

2
4
6
8
10
12
14
16
18

Lange Silberkontakt Goldkontakt

O 0O ~N & O &~ W N~

J-NSO-12/14

Standard Schaltungen fiir Potentiometer, Geber

Schaltung Lange Silberkontakt Goldkontakt

PN
PNS
8P1
8P1S
8P1A
8P2
8P20
9P
9P1 + 1DKE
9P10
9P1A
9P1S
10P
10P5
4PN
4p
4P0
4P00
4POE
5PN
5P
5P0
5P00
5POE
6PN
6P
6P0
6P00
6POE

N NN = = NN = 2 NN = =2 DN DNNDDNDNDOON NN = =N

Hinweise:
Bei Ausflihrung NNSO max. 6-0-6 Stufen.
Weitere Schaltungen auf Anfrage.

Lange = Anzahl Doppelkontaktelemente
Malie siehe TI-VNSO-...
Schaltungsabwicklungen siehe TI-S-...

+ 1DKE = zusatzlich 1 Doppelkontaktelement,
volle Nockenscheiben, ohne Programmierung.

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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VNSO, NNSO, NSO, NS00, NSO-SFA

J-NSO-13/14

Irrtimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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VNSO, NNSO

J-NSO-14/14

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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TI-VNSO-1/10 Joystick VNSO-FE, VNSO-FV fir Frontbefestigung TI-VNSO-1/10
Typ VNSO—F—E Antrieb £ siehe Kapitel J-NSO Einbauten im Hebel
type drive E see chapter J-NSO siehe Seite G-—...
additionals
© r‘ 180 ‘1 see sheet G-...
2%
B (55 &
_ . §f§ Q3
oo <8 2%
2 T I SL58E; 3 =‘|||||‘ 3
i coioes 3 |
L. .| ﬁé s S
Sy =% 2o
~— M4 o B |
4 2| 8 W =
l~—067 Es S| £ SO
= <| 8 \.\/\\
L1 0385 75 AN ,zf\:;
B N /11\7” /
AL
Adapter fiir Geber/Poti R -
adapter for_encoder/poti Gewicht: Bohrungen in der
Anordnung Antriebsblock ~0,9 kg Befestigungswand
arrangement je Doppelkontakt ~0,08 kg mounting pattern
weight:
drive ~0,9 kg
N |:|:|I ]]]] U each double contact ~0,08 kg
Typ VNSO—F=V Antrieb V siehe Kapitel J-NSO
type drive V see chapter J—NSO
—085
Blickrichtung 267 N 180
view direction . L1 . M4 7% ZEL - 1?8
0 g w
/[‘ H S5 gm
f I <8 2% =
- - n 8 - h) b
2 F-i - els8l; 3 I e b S5
il I nSEnES = = I
! ! BE 2=
- - ¥ §<\‘ 2§ é 2 t Einbauten im Hebel
{ 22 g &g ; inbauten im Hebe
| 8 X3 I W Siehe Seite G—....
& \ Ee €| H | . additionals
N | B Sls Ex= %{;f\\\ . see sheet G—...
‘- - | Z\\ ’llz\ 7/\;//
T \ éﬁ S
gﬁg = = tﬁjéT \\i,///\ .
=5 5 ! - |
R T RN Ll 3 bei 180 mm Hebel
qt: 9 = T N s by lever 180 mm
3 8 Geber OERxx 5 Position | W | H
encoder OERxx 33 mm
<8 1-0-1 | 14 | 70
=IN
Gewicht: b 2-0-2 20 100
Anordnung /-\ntﬂebsb\ock ~1,2 kg Ss 3-0-3 30° 135
je Doppelkontakt ~0,08 kg 23
arrangement .
é@ght .. 4-0-4 30° 135
rive ~1,2 kg
|:|:|:|: ]]]] [E[E E ]])3] each double contact ~0,08 kg 5-0-5 36° 155
N u
= = 6-0-6 | 36 | 155
7=0-7 | 30" | 135
Poti/
MaB L1 oder L2 (mm) 36° 155
dimension L1 or 12 (mm) 40 55 70 85 100 | 115 | 130 | 145 | 160 | 175 Encoder
Anzahl Doppelkontaktelemente
number of go%b\e contact elements 1 2 3 4 S 6 7 8 9 10
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Joystick VNSO, 16 Amp. fir Bodenbefestigung

TI-VNSO0-2/10

Anordnungsbezeichnung: arrangement description: Schaltrichtungsbezeichnung switch direction arrangement
- VNSO- VNSO-V
linke Hand  rechte Hand linke Hand  rechte Hand linke Hand  rechte Hand linke Hand rechte Hand
left hand right hand left hand right hand left hand right hand left hand right hand
s N u N u u N 1 5
e & (1} (1D
£s
2
L = L R
S o
2% 3 4 7 8
U N Y X X Y
Quer
Ccross | | |
direction | | |
il | | 2 6

Bohrungen in der Abdeckung

=067

Bohrungen in der Rickwand
bores back wall

4,5—~— 67

mount

mit

with plastic—/Aluminium "escutcheon plate
e

ing pattern

mit Gummistulpe S3
with rubber boot S3
0105

Kunststoff—/Alurosette

E—

=~ L1

Adapter fur Geber/Poti
adapter for encoder/poti

Anzahl Do;)pe\koatokte\emeﬂte Wh YR 2{ Hebelausschlag (Hebel 180 mm) lever deflection (lever 180 mm)
number of double contact elements |( Joitht Notches| 3 4 5 6 7 8 10 |[Stellungen steps| H | W |Stellungen steps| "H | W Stellungen steps| H | W
L L2 40 (22) [55 (37) | 70 85 100 | 115 | 130 | 145 | 160 | 175 1-0-1 [ 70 [ 14| 3-0-3 [ 135 130" | 5-0-5 [ 155 | 35°
[ 2-0-2 [100 [20" | 4-0-4 [135 [30°[ 6-0-6 [155 [ 36
ﬁg\}genkivsxg\gémem: V G
T VNSO i+ E(R) WSO 7 iV(R) VNSO +G(R)
L1 L1L2 L1
Gew.: Antriebsblock: weight: drive block 0,9 kg 1200 g 1200 g
je Doppelkontakt—
element: each double contact element 0,08 kg 80 g 80 g
[T 1 r=— T
| | ATl | | g g w | |
| | £/ al][ol|[@] i i gl|@|@]fe i i
wn | | | ! f]
— - — 0 | — | —| — | | S
o] I I I | =]
[@)|[al|[a] i i i i
[ll[oll[@] ! ! ! !
,,,,,,,,,,,,, [ E— I
[ele] [eE] e I Ee ~
+—085—=f=— L1 N [eE e EERNCE . =
EEIlcs L1 EE | Be] |
| 1y
[ BB -

VNSO ++M(R)
L1 L2
Gew.: Antriebsblock: weight: drive block 1,4 kg
je Doppelkontakt—
element: each double contact element 0,08 kg

L1-=f=— L2 —=f=—085—

EIE)
EIE]
[ele] [els
[ele] [EE]
[ele!l e

Irrtlimer und technische

Anderungen vorbehalten.
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TI-VNS0-3/10 Joystick VNSO-FG, VNSO-FH, VNSO-FM fiir Frontbefestigung TI-VNS0-3/10
Typ WNSO-FG ~ ——f-M4 £ 0 - 75
pe » 25 9
. { 35 3 =
Antrieb G A =& G || X
siehe Seite J-NS0-4/5© S50y B FoT T I= |||| §
drive G e *2 £ o % E i
see sheet J-NSO—4/5 l %2 Og .
[ 2L £ Einbauten im Hebel
y ] : siehe Seite G-—...
\ E e ~ | additionals
| = e I \-;,. A see sheet G-...
y EEEl SO
I ? (Q >$>(/
== E.i;;i% \é\\{(/,/\
: | tahte
Adapter fiir Geber/Poti i ! i : I Gewicht:
. =l — :
adapter for encoder/poti == b'f'-‘*'wuﬂ .Aﬂmebsb\ock ~1,2 kg
je Doppelkontakt ~0,08 kg
weight:
drive ~1,2 kg
each double contact ~0,08 kq
o3 —
Typ VNSO——FH [~ 5 O
type W | g% 23 { —_|
<3 2%
. N2 o8
A_mmeb H s gt\ c g-ég oo -
siehe Seite J-NSO-4/5 © s 62 RESB o
drive H i L E 8 ;
see sheet J-NS0-4/5 gi -
|
i st SN B
\ T S e S [EE ]
! g s5| B
! ? J Bohrungen in der
| .
o o
o | B . °F
— 23 — T
Geber/Poti nur fiir Betdtigung! : I gL i | nnensbiot ’ :
. S b [ £ ©° I je Doppelkontakt ~0,08 kg
in Blickrichtung maglich . o= 'b;:‘:.,.uﬂ weight:
er\coc_ier/poﬁ o @ > ! dﬂvge ~1,45 kg
only in view direction each double contact ~0,08 kg
Typ VNSO—-FM -l o Gewicht:
type .= i"‘ﬁ" ‘ g5 F‘*'T'*‘”ﬁ Antriebsblock ~1,2 kg
1 28 E@: ‘_ - je Doppelkontakt ~0,08 kq
Antrieb M = 2% T =FEH weight:
siehe Seite J-NS0-3/5 i s 8 o drive ~1,2 kg
drive H S 5 } each double contact ~0,08 kg
rive | ~ R
see sheet J-NS0-3/5 ] - !
. |
- I
Y L
I o) ]
l o Einbauten im Hebel
P t siehe Seite G...
P additionals
" see sheet G...
! £s
T =25
== &
Adapter fiir Geber/Poti i \ i § z
adapter for encoder/poti LVTT = J m >
Mo L1 oder 12 {mm) 40 | 55 | 70 | 8 | 100| 115| 130 | 145| 160 | 175
Anzahl Doppelkontaktelemente
number of g)opub\e contact elements L 2 3 4 S 6 7 8 9 10

Irrtimer und technische

Anderungen vorbehalten.
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TI-VNS0-4/10 Joystick VNSO-A, VNSO-EA, VNSO-AA fiir Frontbefestigung TI-VNS0-4/10
L1 70 180
Typ VNSO—-A L. 145 , ,
type evtl. Klemmleiste fiir 110 Einbauten im Hebel
Antrieb A siehe Seite J-NSO-3/5 HU_ Kontakt siche Seite G—4/4
drive A see sheet J—NS0-3/5 terminal if necessary additionals
see sheet G—4/4
H ? £8 o —
3l a< | Il
SEEE e L4 B ’=||| e
5REZ 4 ’ i/
2] B8 E :
M4
e 267 . ) Gewicht: .
Adapter fir Geber/Poti Antriebsblock ~1,2 kg ?\/:\/(V\\,ﬁ\ Bohrungen in der
=— 085 adapter for encoder/poti je Doppelkontakt ~0,08 kg i\'\/,,’\(\?i,l Befestigungswand
weight: \&t)’/?(/ mounting pattern
drive ~1,2 kg
each double contact ~0,08 kg
Typ VNSO——EA
type L1 70
Antrieb EA siehe Seite J-NS0-3/5
drive EA see sheet J-NS0-3/5 Blickrichtung evil. Klemmleiste fiir
=—0o85 view direction HU Kontakt
=67/ terminal if necessary
fiF=—M4 LL
8 25 o T 1
3 &£ i Il
g‘fggé 1.@}.,:@* A T U (N
98 0%, I Il
R
2| ZE
25 o B
! =8 L ol
5 £
\ e : EE \g\ ‘\/
— 5 4 —— S l Gewicht:
*‘.T‘* S5 _ ‘*'T'*% = Antriebsblock ~1,2 kg
: ' . | . je Doppelkontakt ~0,08 kg
I bk Je Do
drive ~1,2 kg

each double contact ~0,08 kg

view direction

drive AA see sheet J-NS0-3/5 Blickrichtung| cross é

T VNSO—-—AA evil. Klemmleiste
typ terminal if necessary
yPe . . L1 —=—12 — 70
Antrieb M siehe Seite J-NS0—-3/5 Quer

L

[
LIl
,Hf 7.‘.%.7.,,,7.777.? .......... .
I
: o)
M
Gewicht: E
Geber nur in Antriebsblock ~1,45 kg
Blickrichtung maglich je Doppelkontakt ~0,08 kg
attachment only possible weight:
for view direction drive ~1,45 kg

each double contact ~ 0,08 kg
40 55 70 85 100 115 130 145 160 175

MaB L1 oder L2 (mm)

dimension L1 or L2 (mm)

Anzahl Doppelkontaktelemente 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

number of double contact elements

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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e SPOHN+-BURKHARDT

TI-VNSO0-5/10

Konsolen Joystick VNSO-K

Einbauten im Hebel
siehe Seite G...

additionals
see sheet G...

Adapter fiir Geber/Poti

L2—==—L1—

IEEHEEHE
\Lb’nge 1 nicht moq

Adapter for encoder/poti

lich

length 1 not possible

ch

TI-VNSO0-5/10

=
|
ol +
|
105
120
136

Schalterldnge bei Anzahl Doppelkontaktelemente

number of double contact elements

Fabrik Norm 101234 |5|6/|7|8|9/[10[11(12]13[14]15[16|17|18|19 |20
VNSOKAE(R) VNSO—KE(R)
VNSOK-H(R) 40| 55|70 | 85 | 100115[130| 145|160/ 175]190 | 205| 220 235| 250|265| 280|295| 315|330

Gewicht weight  ~kg

Kontaktanschliisse seitlich

Antriebsart drive arrangement E

Fabrk Norm VNSO—NKE(R) ~ VNSO—UKE(R)

l Anzahl Doppelkontaktelemente
number of double contact elements

Linker Block Rechter Block
left block right block

]

\'
|
1

I
|
|
f

(

]
]

G H
VNSO-NKG(R) VNSO—UKG(R) | VNSO——NKH(R) VNSO——UKH(R)

Kontaktanschliisse oben

contacts on top

- REEE
g i o

§ 1 ] Hn‘ T
Antriebsart drive arrangem. E H

Fabrik Norm VNSO—KE(R) VNSO——KH(R)

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.
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TI-VNSO0-6/10

VNSO-QF-E

type

e SPOHN+-BURKHARDT

Joystick VNSO, stahlgekapselt IP54, mit Scharnierdeckel

——13

i
|

N

)
)

TI-VNSO0-6/10

Pulverbeschichtet in RAL 7032 kieselgrau
powder coated RAL 7032 pebble grey

B

<
[=—45 — max.36
X ey
LN O
/—/\ \, ™ /‘ék\i;/}?
RN 1697\/
} \ / \Q//’/\
0 \\L‘/ ‘
Q
+ L A A
t-—-F---- -4 i — 10
f — 145
© A 105 180
Typ MaB A Gewicht Anordnung Schaltrichtung
type dimension A weight arrangement switching direction
linke Hand rechte Hand| linke Hand rechte Hand
VNSO3QF-E 180 left hand right hand left hand  right hand
1 5
VNSOBQF—E 230 | 3-6 kg D) (O3 : ] g -
VNSO9QF-E 280
Typ VNSO—-QF-V ™
we [0 @ PG (= Em:
‘ 4:%;1‘6\1 *
00
<o} Tt TTTTTTTTTTrTTTn
BERE
.. Fiidt Som (|-
A
0 N O
: i : <
T - 45— max.36
N g
B | B
T N Y74
o T e
E:j:::f:::::j Q <L ‘
¢ A A
T ] a = 112
T NS 145
5 A - 105 180
Typ MaB3 A Gewicht Anordnung Schaltrichtung
type dimension A weight arrangement switching direction
linke Hand rechte Hand| linke Hand rechte Hand| linke Hand rechte Hand
VNS03QF-V 180 left hand right hand left hand right hand left hand  right hand
1 5
- _ Y X
r “‘ r~1 r—1
VNS06QF -V 230 4-8 kg E EELJ L 3 ~$L4 7<—§i8
N O A R A = =1 ey
280 z 6
VNSQ9QF-V

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten
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e SPOHN+-BURKHARDT

TI-VNSO-7/10 Joystick VNSO, stahlgekapselt IP54, mit Scharnierdeckel TI-VNSO-7/10
Typ VNSO-LF-G VNSO-LF--GG Lackierung RAL 7032 kieselgrau
type color RAL 7032 pebble grey
& - B :
<~
© I b
I !
| 17— J
|
: : max.42° g
\ \ £ 5
< \\\\\\ﬁ o
\ ! RS £
| | S| |
\ \ 20N
| |
e s
— (/, — L 745 ) L
\\\4—/, J} {6 _7\ \l—’/ ‘D
@ © 1 $ 561 i
i E— ? [ i s
0 128 105 180
Typ MAB A Gewicht Schaltrichtungsbezeichnung
type dimension A | weight linke Hand rechte Hand|linke Hand rechte Hand
left right left right
VNS04 LF-G 195 1 5 [ 5 7
VNSO6 LF-G VNS06 LF—-GG 290 3-6 kg
2 6 2 4 6 8
VNSO9 LF-G UNSO9 LF--GG 350 circuit direction and engraving code
Typ VNSO-LF——H {
type T o ? ‘ 4’_“5:"_%
pa o
2 4
3
max.42 —
< Ao 3
W | E
A l
/’/’+\\
?4&"5 /+ l
W 26[=— ~17 =26 1
* o6
E¥——FF |1
1 145
- 128 105 180 —=
Typ MAB A Gewicht Schaltrichtungsbezeichnung
type dimension A | weight linke Hand rechte Hand
left right
VNS04 LF——H 195 1 S
L R
VNS06 LF—-H 290 3-6 kg
2 6
VNSO09 LF——H 350 circuit direction and engraving code

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten
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TI-VNSO0-8/10

Typ  NSO——FGGH
type

Antrieb GGH

siehe Seite 9/5

drive GGH

see sheet 9/5

e SPOHN+-BURKHARDT

Joystick VNSO mit Doppelhebel

Typ NSO——FGGAA
Einbauten im Hebel type
siehe Seite 2/1...
additionals Antrieb GGAA
see sheet 2/1... siehe Seite 9/5
drive GGAA

see sheet 9/5

TI-VNSO0-8/10

Einbauten im Hebel
siehe Seite 2/1...

additionals
see sheet 2/1...

et =T~
[=RTg] [ NTe]
E 8% E SR
N %% N %%
= £ |
l —0 83 —
083 ooy
— )
g 5
o¥ 2 °
0% o
b d Geber nur fur

Adapter fur Geber/Poti
adapter for encoder/poti

einen Hebel mdglich

attachment for encoder
only for one handle

c—d

Geber nur fiir
einen Hebel maoglich

attachment for encoder
only for one handle

Gewicht:

Antriebsblock ~1,6 kg

je Doppelkontakt ~0,08 kg
weight:

drive ~1,6 kg

each double contact ~0,08 kg

Ll—r=—L12—

a—b

096
Alurosette schwarz

-0

[= R ——e

Bohrungen in der
Befestigungswand
mounting pattern

6
»BL

MaB L1 oder L2 (mm)

dimension L1 or L2 (mm)

40

55

70 85 100 | 115 | 130 | 145 | 160

175

Anzahl Doppelkontaktelemente

number of double contact elements

Irrtimer und technische

Anderungen vorbehalten.
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TI-VNS0-9/10

Typ NSO——FGGEA

type

Antrieb GGEA
siehe Seite 9/5

drive GGEA
see sheet 9/5

e SPOHN+-BURKHARDT

Joystick VNSO mit Doppelhebel

Einbauten im Hebel
siehe Seite 2/1...

additionals
see sheet 2/1...

180
145

TI-VNS0-9/10

N /a
2i \ i .
IS =
N 2
e Alal
T N —EE]| L1 %
°© l l —EE|
[1
67
V/,\/:w 4.5
Bohrungen in der
a c ) o™ |9) Befestigungswand
g mounting pattern
? e
2 i
o g o 0 t q
) b d
6
© i *BL bei 180 mm Hebel
Adapter fiir Geber/Poti o 43— by lever 180 mm
adapter for encoder/poti Position W H
~ mm
1-0-1 14 70
2-0-2 20 100
3-0-3 30° 135
Gewicht: 4-0-4 30° 135
Antriebsblock ~1,6 kg N
je Doppelkontakt ~0,08 kg 5-0-5 | 36 | 155
weight:
drive ~1,6 kg 6-0-6 | 36 | 155
each double contact ~0,08 kg
7-0-7 | 30 | 135
Poti/ .
Mag L1 oder 12 {mm) 40 | 55 | 70 | 85 | 100 | 115 | 130 | 145 | 160 | 175 | | Encoder | 36 | 155
Anzahl Doppelkontaktelemente
number of (Fﬁ)opub\e contact elements 1 2 3 4 S 6 7 8 9 10

Irrtimer und technische

Anderungen vorbehalten.
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e SPOHN+-BURKHARDT

TI-VNSO-10/10

Typ NSO—-SFA R
type

Griffe

handels

Antrieb um je 90" drehbar

drive turnable in 90" steps

Schalterpaket um je 90° drehbar

Kupplung fiir Geber
attachment for transmitters

contact system turnable in 90" steps

Joystick NSO-SFA 1-achsig frontseitig IP56

TI-VNSO-10/10

Anordnung — nur erforderlich bei unsymmetrischer Abwicklung
arrangement — important if the circuit isn't symmetrical

X - Y
Vant

N )

+
i
| A

Schutzart IP56 frontseitig
degree of protection IP56

| w
b:l/.—l-.\ {2. Q
] Rk
[ 1 O)
q) | -
! | L] ©
| : |
[ ! I Montage:
| | | Zwischenplatte (D) und Dichtung @
[ I T —— mit 4 Schrauben M5 am Gehduse )
4+t + befestigen , Schalterpaket &)

mit 4 Schrauben in der gewilinschten
Richtung an der Zwischenplatte (T)
anbauen. Antrieb B mit 4 Schrauben
und Dichtungen in gewlinschter
Richtung an Zwischenplotte@
anbauen.

Mounting:

Mount atachement plate @and sealing®
with 4 screws M5 at the housing 3.
Mount the contact system ith 4 screws
onto the attachement plate (7).

Mount the drive (§) with 4 screws

onto the attachement plate (1).

Gewicht:

Antriebsblock ~1,2 kg

je Doppelkontakt ~0,1 kg
weight:

drive ~1,2 kg

each double contact ~0,1 kg

Anzahl Doppelkontaktelemente
numbers of double contact blocks L 2 3 4 5 6 7 8 9 10
tﬁg?he "L 40 | 55 | 70 | 8 | 100 | 115 | 130 | 145 | 160 | 175

Irrtlimer und technische
Anderungen vorbehalten.



